Latvijas Biozinatnu un tehnologiju universitates
Malnavas koledza

Studiju kursa apraksts pilna un nepilna laika studéjoSiem
Studiju kursa nosaukums CNC un rotu vadiba

Studiju kursa nosaukums CNC and Robotic Equipment Control
(anglu valoda)

Studiju programmas Iimenis Isa cikla profesionala augstaka izglitiba
LKI Iimenis 5
Kvalifikacijas Iimenis 5
Kreditpunkti 5
Studiju kursa izstradatajs 5
Argjas studiju kursa Isteno$ana iesaistitas puses™
o Téma / e
Nr.p.k. lesaistitas tematika / lespgjama [idzdalibas Kontaktinformacija
puses .. forma
virziens
| SIA CNC un robotu | Vieslekcija un httos://irenc.lv/
IRCNC vadiba pieredzes stasti.
2. _SIA heNe un | Vieslekeijja  un https://infleks.1v/
Infleks robotu vadiba pieredzes stasti.
SIA CNC un robotu | Vieslekcija un
3. “Markuss & | vadiba pieredzes stasti. https://markuss.lv
CO’!
CNC un robotu | Vieslekcija un
4. SIAAVOTI | vadiba pieredzes stasti. uldis.misins(@avoti.lv
uznémuma

*Organizaciju, uznémumu un personu iesaiste, ka ar1 iesaistes forma, var mainities katru gadu, tacu ta
kalpo ka studiju procesa papildinajums un nodrosina nozaru parstavju iesaisti.

Studiju kursa kalendars

Kontaktstundas
. . no tam -
Kopgjais L Patstaviga -
Studiju forma stundu _ | notam praktls_k as darba Kalenda.r S
. kopa .. nodarbibas (semestris)
skaits lekcijas stundas
un laborat.
darbi
Pilna laika studijas 135 56 36 20 79 4,
Nepilna laika studijas 135 28 18 10 107 4,

Prasibas studiju kursa apguves uzsakSanai
Jabiit pietiekamam dator prasmém

Studiju kursa merkis


https://ircnc.lv/
https://infleks.lv/
https://markuss.lv/
mailto:uldis.misins@avoti.lv

legit zinasanas un praktiskas prasmes CNC darbagaldu un riipniecisko robotu vadiba un
programmeSana, apgistot misdienigas CAM programmas un ripniecisko iekartu tehniskas
specifikacijas, lai spétu izvél&ties un piemérot tehnologiskos risinajumus dazados razo$anas procesos.

Studiju kursa plans un saturs

Nr.p.k.

Studiju kursa saturs

Kontaktstundu skaits un veids

Pilna laika studijas | Nepilna laika studijas

Lekcijas

Prakt.un
laborat.d.

Lekcijas

Prakt.un
laborat.d.

Ievads CNC un robotizéto iekartu vadiba
CNC un rupniecisko robotu vésture un
attistiba

Pamatprincipi un definicijas

CNC sistemu darbibas pamati

CNC darbagaldu veidi un to funkcijas
Fusion 360 CAM un MasterCAM
lietosana programmésana

Darba procesu simulacijas

10

Riipniecisko robotu sisteémas
Robotu  konstrukcija  un
specifikacijas

Galvenie razotaji un robotu veidi

tehniskas

2,5

Robotu programmesana

Programmu struktira un pamatkustibas
(pick and place, palletizing, welding utt.)
VienkarSu robotprogrammu izstrade un
testéSana

10

2,5

Sistemu savienos$ana un vadiba

Elektriska pieslégsana, komunikacijas
protokoli

Vadibas paneli un
saskarnes (HMI)

cilvéka-mas$inas

Drosiba un standarti

Ripnieciskas drosibas pamatprincipi
ISO, ANSI, EN drosibas standarti
robotizétaja razoSana

Tehniska apkope un iekartu dzives cikls

Studéjosa patstavigais darbs

Nr.p.k | Patstaviga darba veids Patstaviga darba uzdevumi
1 Lémuma pienemsana izveleties ripniecisko robotu vai CNC iekartu konkrétam
razo$anas uzdevumam, analizgjot tehniskos parametrus.
2 Uznemumu Analizét razotn€ uzstadito tehniku un sniegt tas darbibas
apmeklgjums aprakstu, ieskaitot ieklauSanos kop@ja razoSanas plisma.

Studiju kursa metodes
Lekecijas, praktiskie darbi, iemanu trenéSana, patstavigais darbs

Prasibas kursa apguvei
Apmekl&jums ne zemaks par 70%
Nokartoti visi kontroldarbi, kas kopa veido ieskaiti.




Nosleguma parbaudijums
leskaite

Planotie studiju rezultati

Studiju programmas

Studiju kursa planotie studiju

Studiju rezultatu

Izprot tehnologiskos procesus un
tajos esoSo parametru atbilstibu,
razo$anas nepiecieSsamibam.

Prot savas zinasanas piemérot dazadu
kokapstrades uzn€mumu vajadzibam

pirmapstrades un  talakapstrades
procesos.
Spej sagatavot, ka arl ieviest

prieks$likumus resursu izmantoS$anas
un produkta kvalitates uzlaboSanai,

razo$anas efektivitates
paaugstinasanai  un  tehniskajai
modernizacijai.

Spgj komunicét un sniegt

priekSlikumus augstakajai vadibai,
biznesa plana, tai skaita finansialo
raditaju aprékinu vajadzibam, bet
parraudziba esoSajiem darbiniekiem
spgj demonstrét un iedibinat
uznémuma un valsts vertibas.

specifikacijas, dzives cikli un
tehniskas apkopes.

studiju rezultati rezultati studiju programmas | parbaudes forma
studiju rezultatu sasniegSanai
(studgjosais kursa nosléguma
zina, prot, spgj)

Prasmes efektivai resursu | Zinasanas

izmantoSanai materialu, energétikas | ZinaSanas par CNC un

un cilvekresursu joma, optimiz&jot to | Industrialo robotu vadibu un

izmantoSanu, pielictojot digitalas | programméSanu. Fusion 360 . .

prasmes. P : ¢ %Aﬁ, MasterCAM. Ripniecisko Kontroldarbs/ieskaite
robotu  funkcijas, tehniskas

Prasmes

Prasmes par riipniecisko robotu
un CNC razotajiem  un
jaunumiem tirgi. Galvenajam
tehniskajam specifikacijam,
komponentiem, funkcijam,
pieslégsanu un vadibas
principiem. Robotu un
programmu darbibas principiem
Robotu  programméSanu  un
galvenajam (pamata) kustibam.
Drosibas jautajumiem
riipnieciskd razoSanas procesa
laika.

Kontroldarbs/ieskaite

Kompetences

Kompetence izveleties atbilstosu
iekartu un  programmesanas
valodu, lai izveletais risinajums
butu  atbilstoSs  veicamajam
razoSanas procesam.

Kontroldarbs/ieskaite

Studiju rezultatu verteSanas kriteriji, sasnieg§anas pakapes vertéSana

A_pguv_es Balle Skaidrojums
Iimenis
Loti augsts 10 Zinﬁ§_ar_1a-s, ka_s_. pﬁr.sniedz nosléguma .dar!aa prgsibas, liecina par
patstavigiem pétjjumiem, par problému dzilu izpratni
Pilna meéra atklaj jautdjumu, uzrada prasmi patstavigi spriest par
Loti augsts 9 jautdjuma ietvertas problematikas attistibu, pielietot iegiitas zinasanas
praktiskaja analizé
Pilna méra atklaj jautajumu, tacu reizém trukst dzilakas izpratnes un
Augsts 8 sp&jas zinasanas patstavigi piemerot jautdjuma ietvertas problematikas
talakas attistibas izvertgjuma
Augsts 7 Atklaj - jautﬁjurl}e} bﬁﬁ.bu, tacu Vien}aikus konstatgjami arT atseviski mazak
svarigi trikumi jautdjuma pamatojuma




Vidajs

Atklaj jautajuma butibu, tacu vienlaikus konstat€jami kada atseviska
biitiska aspekta nepietiekosi dzila izpratne

Vidajs

Visuma atklaj jautajuma bitibu, kaut arT konstat€jama nepietickami dzila
izpratne problematika, neskaidribas personiska viedokla formulgjuma

Vidajs

Kopuma apgiits kurss, tomér konstat€éjama nepietickama dazu
pamatkoncepciju izpratne, ir ieveérojamas grutibas ieglto zinasanu
praktiska izmanto$ana

Studiju kursa pamatliteratiira
1. Craig, J. J. (2017). Introduction to Robotics: Mechanics and Control (4th ed.). Pearson.
2. International Organization for Standardization (1SO). ISO 10218-1: Robots and robotic devices
— Safety requirements for industrial robots — Part 1: Robots.
3. Kief, H. B., Roschiwal, H. A., Schwarz, K. CNC-Handbuch. Miinchen: Carl Hanser Verlag,

2020. 842 Ipp.

Studiju kursa papildus literatira
1. ABB Robotics, Fanuc, KUKA oficialie tehniskie materiali un lietotaja rokasgramatas.

Interneta resursi

1. Parametric Technology Corporation (PTC). (2024). Fusion 360 CAM User Guide. Pieejams:
https://help.autodesk.com/view/fusion360/ENU/



